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CAMPAGNA DI SPERIMENTAZIONE RAS *
SVILUPPO CONCETTUALE E TECNOLOGIA BEBLRO
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CAMPAGNA DI SPERIMENTAZIONE RAS
GENESI — SCENARI FUTURI & EDT
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» COMPRENSIONE DELLE EDTs
» FUTURE OPERATING ENVIRONMENT
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CAMPAGNA DI SPERIMENTAZIONE RAS *
LINEAMENTI FSERCITO

OBIETTIVI
IDENTIFICARE IN CHE MODO I SISTEMI RAS POSSANO GENERARE VANTAGGIO
OPERATIVO NEI COMPITI FONDAMENTALI DELLA FORZA TERRESTRE
VINCOLI

- TIMEFRAME DEFINITO

« LETHAL WEAPONS PER ORA ESCLUSE

CARATTERISTICHE PRINCIPALI

« LIVELLO CPLS.MIN/PLOTONE FANTERIA LEGGERA
« TRE VIGNETTE OPERATIVE IDENTIFICATE

« TRE SPECIFICHE FUNZIONI OPERATIVE
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CAMPAGNA DI SPERIMENTAZIONE
METODOLOGIA

{:

FUNZIONI OPERATIVE
IDENTIFICATE

CONCETTO

‘ INTELLIGENCE ; D’IMPIEGO

CONCETTI
= FUNZIONALI
RAS ENABLED

=—| STRATEGIA RAS

Maggiore coordinazione

COMMAND & - Riduzione manning
CONTROL . sa migliorata

CONCETTO
D'IMPIEGO

ne rischio

REQUISITI
CONCETTO OPERATIVI
SUSTAINM i enti velocizzati D'IMPIEGO FUTURI
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CAMPAGNA DI SPERIMENTAZIONE RAS
RUOLO DEL SYSTEM INTEGRATOR/PARTNER TECNOLOGICO

Fornitura Architettura RAS

Integrazione di terze parti

&
"s’ 3 Supporto nell’‘Operational Analysis




CAMPAGNA DI SPERIMENTAZIONE RAS ok
- ARCHITETTURA RAS BSERCIIG
b el bl 0 W§'}0/,L0/§n€‘/f7fa7/|zgagz‘in 3D Scene.
B s R Reconstruction

Automatic Target
Detection & Tracking
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Vehicle & Path tracking =
ttura composta da una com I ‘__Ff sica e, una componen
mihasate su un  insieme  di “tecndiggiE —cpnvergenti

art|f|C|aIe deep learning e machine /eam/ng) in grado di comprendere e
valutare aIcunf”fé%‘ﬁé%tl dell'ambiehte di riferimento é,.quindi,/di-condurre una
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PIATTAFORME E SENSORI/EFFETTORI
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CAMPAGNA DI SPERIMENTAZIONE RAS
— PRINCIPALI EVENTI FUTURI

TESTARE LE SOLUZIONI DI IMPIEGO RAS
ALLINTERNO DI UNO SCENARIO VIRTUALE

SIMEX
SOLUZIONI DI IMPIEGO
Set 2022 DARE IMPULSO ALLTMPIEGO SIMULAZIONE A
SUPPORTO DEL CD&E

1° TRIAL
Ott 2022
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OPPORTUNITA’ CORRELATE ALLA CAMPAGNA *
e SVILUPPI FUTURI ESERCITO

v' CICLI ITERATIVI DI
SPERIMENTAZIONE

v" INTEGRAZIONE DI
TERZE PARTI




OPPORTUNITA’ CORRELATE ALLA CAMPAGNA RAS

*
SPERIMENTAZIONI COMPLEMENTARI

ESERCITO

REMOTIZZAZIONE DI PIATTAFORME LEGACY ‘

« SPERIMENTAZIONE SU VTLM E
DARDO

« APPROFONDIRE CONEMP
AFFERENTI ALLE PIATTAFORME
OPTIONALLY UNMANNED PER LE
FORZE OPERATIVE, ANCHE
MEDIE/PESANTI

e
GUIDA REMOTA CON SEGUIMENTO RILEVAMENTO E
PAD AUTONOMO AGGIRAMENTO

§ - TRAIETTORIE OSTACOLI
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OPPORTUNITA’ CORRELATE ALLA CAMPAGNA RAS
- SPERIMENTAZIONI COMPLEMENTARI

\ GESTIONE E ADDESTRAMENTO ALGORITMI DI ATR '

CURRENT ~FUTURE PREBICTIO!

BELGE



B PRINCIPALI SFIDE Ko

» CERTIFICAZIONE DELLE FUNZIONI AUTONOME
» QUADRO ETICO-LEGALE

» SINCRONIZZAZIONE CON FUTURE ACQUISIZIONI

» ACQUISIZIONE E INTEGRAZIONE PROTOTIPI
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